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 公司概述

0101

公司由南开大学博士创立，致力于各类环境要素在线监测，在线服务，集研发、

生产、销售、服务为一体的环境监测行业领先的产品供应商。以南开大学为技术

的研发支撑，使公司的核心技术得到强力支持。同时，与南开大学、天津大学等

高校及中科院绿色智能研究院等科研单位紧密合作，提高环境在线监测技术高精

专水平。

公司“以市场为导向，以客户为中心”，积极响应市场需求，随时为客户提供优

质的解决方案，全面助力国家生态文明建设，为打赢污染防治攻坚战提供专业技

术支撑，“以科技助力环保，以行动成就客户”，向信息化、自动化、智能化方

向不断发展，开拓创新，成为环境监测行业的领先者。
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资质荣誉
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设计、制造、解决方案
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轮式巡检机器人

技术参数
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轮式巡检机器人系统主要由轮式巡检机器人、软件平台、供电平台、通信平
台组成，通过部署在管理中心的中心管理平台，能够实时管理及控制机器人在线
进行巡检任务作业，同时将巡检状态和结果能够通过桌面控制器传输到云服务
器，可以通过移动客户端的方式随时传送给现场管理人员，时间得到巡检报告及
报警信息，同时覆盖的通讯网络，能够将机器人巡检画面及巡检结果等信息实时
与综合管理部门进行数据分享，通过远程管理的方式对每台机器人的状态进行监
控管理。

应用场景：电力系统、水务环保、工业制造、户外复杂环境。

基础设计
尺寸（mm）：640*430*660；

动力续航 
电池类型：高密度锂电池；
最大速度：1.2m/s；
爬坡能力：25°；

环境适应
防护等级：IP67；

工作温度：-20℃至+60℃；

智能感知

导航方式：激光SLAM+视觉融合;

激光雷达：32线，探测距离30m;

红外热成像：分辨率640x512，

测温范围-20°C~+1500℃C;

气体检测：多种气体同步监测;

自主避障 路径规划 AI异常识别 远程监控与操控
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挂轨式巡检机器人
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在钢铁、焦化等环境严苛（高温、粉尘、有毒气体、高空）的生产区域，挂轨式巡检机器人是提升安全与效率的关

键装备。它沿着预设的空中轨道自主运行，搭载高清摄像头、红外热像仪、气体传感器等设备，替代人工对关键设备

（如焦炉本体、上升管、煤气管道、皮带机廊、配电室、高炉炉体等）进行全天候、无死角的自动巡检，实时监测设备

温度、跑冒滴漏、气体泄漏、异音异响、跑偏积料等异常状态，并将数据与图像实时回传至控制中心，实现故障早期预

警、保障人员安全、降低运维成本并提升生产稳定性。

应用场景：能源基建、化工防爆、城市管廊、电力设施。

技术参数

基础参数

重量：40kg；

轨道类型：工字钢/C型钢/定制轨道；

轨道宽度：100-500mm可调；

爬坡角度：60°；

运动性能

移动速度：0-0.5m/s；

定位精度：0-5mm；

转弯半径：1000mm；

双光谱云台
测温性能：±2℃精度 -20℃~550℃宽量程；
旋转控制：水平360° 垂直±90°；
轻量化设计：5kg · EMC4级抗干扰；

检测能力
摄像头：高清可见光+红外热成像；
传感器：激光雷达、气体检测、温湿度、噪声；

续航充电
续航时间：≥8小时；
充电方式：自动无线充电；
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四足巡检机器人
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技术参数

四足巡检机器人是一款融合仿生学设计与前沿人工智能技术的移动巡检平
台，其模仿犬类动物的运动结构，搭载高精度传感器与自主导航系统，能够在复
杂地形中实现稳定、高效的动态巡检。相较于传统轮式或轨道式巡检设备，它凭
借四足结构的天然优势，可轻松跨越障碍物、适应台阶、斜坡、碎石路等非结构
化环境，在工业厂区、能源设施、地下管廊、灾害救援等场景中展现出不可替代
的应用价值。

应用场景：电力巡检、应急救援、水利工程、智慧矿山。

外形尺寸
尺寸（mm）：800 × 450 × 600；
整机重量：≤15kg；

移动性能
最大速度：1.5m/s；
爬坡能力：30°；
越障高度：200mm；

续航能力
连续工作：≥4小时；

待机时间：≥8小时；
快速充电：2小时；

智能感知

导航方式:激光SLAM+视觉融合导航;

精度:±5cm;

气体检测:多种气体同步监测;

支持室内外动态环境自适应;

激光雷达（360°扫描）;

深度摄像头;

自主避障 路径规划 AI异常识别 远程监控与操控
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复合机器人
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复合机器人作为现代工业自动化的核心装备，正以高精度、高灵活性和智能

化特性重塑生产与生活场景。其设计融合了机械工程、电子控制、人工智能与传

感器技术，通过多关节协同运动模拟人类手臂动作，实现从微米级精密操作到重

物搬运的全方位任务覆盖。通过边缘计算实现毫秒级响应，结合云端大数据训练

出的通用操作模型，可使单台机械臂具备跨行业任务迁移能力。

应用场景：智能制造、电子装配、金属加工、食品包装、医药生产、物流分

拣、极端环境作业。

技术参数

移动性能

运动形式：四转四驱结构；

悬挂形式：独立悬挂；

驱动方式：电机制动；

垂直负裁：<60kg；

运行速度：5.4Km/h；

涉水深度：50mm；

爬坡角度：空载30°/满载10；

机械臂参数

自由度：6轴;

重复定位精度：±0.1mm;

工作半径：1.2m（最大伸展长度）;

抓取方式：兼容多种末端执行器

（夹爪/吸盘/工具快换）;
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可移动野外智能升降监控车打破了固定监控系统需定点、布线等操作不便、成本高的壁垒，采用最新的科技手段，
结合大数据、AI、物联网等技术，实现了自由移动监控、随时随地部署，突破环境限制，真正做到24h全天候远程监控
和信号传输，同时搭载监控视频功能，全方位无盲角监控，快速追踪现场实时情况，从而有效定位到预警预报事件。满
足各类气体监测的需求，本系统的应用提高了巡检和管理的自动化和智能化水平。

应用场景：石油管道、电力电网、野外施工、应急救援。

技术参数

外形尺寸（mm）:3200*2500*5500;
设备总功率:15KW；
续航能力:40KM；
传感器:激光雷达、气体检测、温湿度、噪声；
负载:1000kg；
行进速度:1-10km/h；
离地间隙:200mm；
供电方式:太阳能/蓄电瓶；
驻车/制动方式：减速机机械式制动；
最大爬坡角度：45°；
跨越宽度：1000mm；
越障高度：300mm；
防护等级：IP55；
续航里程：40KM；

野外智能升降监控平台
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巡检机器人管理平台
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挂轨机器人智能巡检平台

视觉读表数据 红外测温数据 任务执行数据 监测数据

无人机智能巡检管理平台 轮式机器人智能巡检管理平台

智能巡检机器人管理平台是机器人的核心“大脑”，它集成了自主导航、环境感知（如视觉、热成像、气体检测）、
AI智能分析（识别仪表、缺陷、异常）和任务管理等功能，将机器人硬件能力转化为高效、智能的巡检解决方案。该平
台通过实时监控、自动报警和数据分析，显著提升巡检效率与质量，保障人员安全，并推动设备管理向数字化、智能
化、预测性维护转型。
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农业机器人
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自动施肥机器人

在现代农业追求高效、可持续的背景下，智能自动
施肥机器人成为提升作物产量、节约资源、保护环境的
得力助手。这款机器人融合了高精度传感器、AI算法与
自主导航技术，能够根据作物生长需求、土壤养分状况
及环境条件，实现全流程自动化、精准化施肥作业，为
农业生产注入科技动能。

紫外杀虫机器人

智易时代提供基于LRobot无人驾驶机器人的紫外
光（UV-C）杀虫方案，专治草莓白粉病。机器夜间自
动作业，无需人工和化学杀菌剂，节省人力且环保。该
预防性疗法需每周施用，能显著减少甚至替代杀菌剂，
降低农场浪费，不影响果实品质和产量。平台负责远程
监控运维，为种植者提供全自主服务。
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农业机器人
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喷药机器人

喷药机器人集成了高精度传感器、智能导航系统与变量
喷洒技术，能够自主规划路径并精准识别作物形态与病虫害区
域。通过激光雷达、摄像头与AI算法的协同作业，根据作物生
长状况、病虫害分布信息，实现药液的定点、定量、变量喷
洒。其核心优势在于显著提升作业效率、降低人工成本和劳动
强度，同时通过减少农药使用量和精准施药，有效降低环境污
染风险、提升农产品安全品质。

草坪割草机器人

告别传统割草的繁琐与耗时，全新一代智能草坪割草机
器人以AI科技重新定义庭院护理。全自动设备搭载高精度激光
雷达与视觉识别系统，可360°无死角扫描地形，精准规划最
优割草路径，轻松应对复杂边界、斜坡及障碍物，覆盖率高达
99%。其仿生旋刀设计配合浮动式刀盘，能自适应草坪起
伏，实现毫米级贴地修剪，让草叶均匀如地毯，同时支持
5-10cm高度自定义调节，满足不同季节与草种需求。
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农业机器人
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水果采摘机器人

水果采摘机器人是现代农业科技与人工智

能深度融合的智慧结晶，它集成了高精度视觉

识别系统、柔性机械臂与智能算法，能够精准

定位成熟草莓，通过仿生手指般的末端执行器

轻柔摘取，避免损伤果实与植株。其搭载的深

度学习模型可实时分析草莓颜色、大小及成熟

度，适应复杂光照与枝叶遮挡环境，同时结合

多传感器融合技术实现自主导航与避障，确保

在垄间高效作业。相比人工采摘，该机器人可

24小时连续工作，效率提升3倍以上，并大幅

降低劳动力成本，为草莓种植的标准化、规模

化生产提供了智能化解决方案，助力现代农业

迈向无人化、精准化新阶段。
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变形机器人

自动施肥机器人

13

双体车蛇复合变结构机器人

陆空两栖可变形多模态运动机器人

该机器人设计了特殊的连杆结构，配合数字舵机和麦克纳姆轮，
使其具备车形和蛇形两种姿态自由切换能力，双体机器人在开阔地带
可采用车形姿态实现全方位快速移动，采用蛇形姿态可轻松穿越狭窄
的弯形通道，该作品曾获得“中国研究生机器人创新设计大赛”全国
一等奖，两次代表天津大学参展世界智能大会高校科技成果展。具备
超强灵活性和环境适应性的车蛇复合变结构机器人未来有望在密集管
网检测、大型装备内部检修等细分领域实现规模化应用。

该机器人创新性地将旋翼保护机构与履带轮组进行技术共用，并
复用同一套机臂结构，有机融合了地面履带移动与空中旋翼飞行两种
模态。通过设计多连杆折展机构，结合电动推杆与舵机-齿轮传动链，
实现了两种运动模态的灵活切换及机体高度的大范围调节，提升了机
器人的复杂地形适应能力和通行效率。与单一功能的飞行/地面移动机
器人以及固定构型的陆空两栖机器人相比，本设计在跨域行动能力、
构型缩放能力、综合性能、脱困能力及操控灵敏性等方面更具优势。
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合作伙伴
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